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ABSTRACT

Desenvolvimento de maquetes e mapas táteis sonoros como instrumentos que auxiliam no processo de orientação espacial de pessoas com deficiência visual vem se constituindo, desde 2003, como atividade de pesquisa de um grupo de pesquisadores da Unicamp. Esta atividade no início envolvia interação com pessoas com deficiência em escola pública municipal, passando em seguida para a interação com usuários que frequentam o campus da Unicamp. Por meio desse processo foi desenvolvido, via projeto Fapesp em 2011 o instrumento Mapa Tátil Sonoro. Este mapa cuja característica principal é a orientação espacial de pessoas com deficiência visual é controlado de forma tátil à medida que o usuário pressiona os botões sensores no mapa. Este instrumento assim como outros diferentes dispositivos robóticos que serão apresentados se inserem no contexto de uso da robótica tanto no contexto educacional quanto na disponibilização de instrumentos que propiciam acessibilidade e autonomia, a pessoas com deficiência visual ou não, como forma de inclusão social e educacional.
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